_rpt

Nowe funkcje

oprogramowania Valtra Guide

Valtra wprowadza zmiany w oprogramowaniu podtokietnikow Smart
Touch i umozliwia odblokowanie nowych funkcjonalnosci. Wiekszosc¢ z nich
dotyczy systemu prowadzenia rocwnolegtego ciqgnika Valtra Guide oraz

przygotowania go do pracy.

Nowa funkcja o nazwie Wayline Assistant stuzy m.in. do
tatwego tworzenia linii prowadzenia na podstawie granic pél.
Jego funkcjonalno$¢ — Segment Linii — pozwala na utworze-
nie linii prowadzenia na podstawie granicy poprzez maszy-
ne, wg (prawej badz lewej) jej krawedzi.

Rysowanie granicy pola krawedziq maszyny

Do tej pory krawedzig (punktem) uzywang do rysowa-
nia granic pol, byt srodek ciggnika. Po wjechaniu na pole
wybieramy w ustawieniach (np. prawa) krawedz maszyny
do rysowania granicy pola i wciskamy przycisk nagrywa-
nia. Powoduje to rysowanie na ekranie terminala czerwo-
nej linii. Objezdzajac w ten sposéb pole o nieréwnomier-
nym ksztatcie wykonamy kilka krzywych. Dojezdzajgc do
rogu pola, kiedy chcemy wykona¢ doktadny przejazd, co
wymaga manewrowania i ponownego ustawienia ciggnika
Z maszyng na krawedzi pola — wciskamy pauze i ustawia-
my sie na kolejny skraj pola, ktéry chcemy ,rysowacé” kra-
wedzig maszyny. Po odpowiednim ustawieniu ciggnika ru-
szamy i dalej ,rysujemy” linie nastepnego ,,boku” pola. Po
wyrysowaniu catego pola musimy potwierdzi¢ na termina-
lu zamkniecie granicy, a system potaczy linie w petle. Tak
otrzymujemy krawedz, czyli granice pola. Teraz mozemy
stworzy¢ na podstawie granicy linie prowadzenia wg kaz-
dego brzegu pola, czyli tzw. segmenty. W menu dodajemy
nowg linie powadzenia i wchodzimy w tworzenie tzw. seg-
mentéw. Zaznaczamy opcje tworzenia segmentu na pod-
stawie linii granicy pola. System automatycznie pokazuje
kilka linii prowadzenia, wg kolejnych bokdéw pola. Moze-
my w celu zoptymalizowania koncowego ksztattu linii prze-

Niektére ze zmian w oprogramowaniu wymagajq szkolenia przedsta-
wicieli Valtry. Do tego przydaje sie specjalnie skonstruowany symula-
tor z podtokietnikiem.

60 Rolniczy Przeglad Techniczny/marzec/nr 3 (253)

.

Tomasz Bujak

Wayline Assistant z funkcjonalnosciq Segmentu Linii pozwala na utwo-
rzenie linii prowadzenia na podstawie granicy poprzez maszyne, wg
(prawej bgdz lewej) jej krawedzi. Do tej pory krawedzig (punktem) uzy-
wang do rysowania granic pol byt Srodek tylnej osi ciggnika. Czerwona
linia na terminalu to rysowana granica pola.

jazdu po polu wybraé mniejszg liczbe odcinkdw, z ktérych
utworzona bedzie linia przejazdu. Po wybraniu segmentoéw,
sktadajgcych sie na ostateczng linie przejazdowg, wyzna-
czone segmenty tgczg sie w jedng linie (petle), wg ktorej
stworzymy linie przejazdéw. Trzeba teraz pamietac, ze two-
rzenie segmentéw odbywa sie na podstawie granicy, czy-
li jakby w jej miejscu, wigc wyrysowana linia potgczonych
segmentdéw pokrywa sie z linig granicy. Zeby to zmienic,
musimy przesunac¢ segmenty o potowe szerokosci roboczej
w kierunku $rodka pola. Zaznaczamy odpowiednie warto-

Zaznaczamy opcje tworzenia segmentu na podstawie linii granicy po-
la. System automatycznie pokazuje kilka linii prowadzenia, wg kolej-
nych bokéw pola.



