Rozsiewacze

czytajace mapy

W nowoczesnym gospodarstwie rolnym rozsiewacz nawozéw mineralnych
powinien byc precyzyjny, wydajny oraz miec wyposazenie umozliwiajgce

prace na podstawie map aplikacyjnych.

Poczatek XXI w. przyniést rewolucje
digitalizacji w rolnictwie. Pojecie Rol-
nictwo 4.0 oznacza nowy trend, ktérym
jest zastosowanie w produkcji rolniczej
najnowszych rozwigzan z zakresu tele-
detekceiji, informatyki oraz techniki. Dzie-
ki temu rozwinat sie sektor monitoringu
upraw rolniczych, ktéry wspomaga de-
cyzje rolnikédw np. w nawozeniu mine-
ralnym. Dane o stanie upraw zbierane sg
metodami m.in. teledetekcyjnymi dzieki
satelitom i bezzatogowym statkom po-
wietrznym. Na ich podstawie mogg zo-
sta¢ przygotowane mapy pogtéwnego
nawozenia mineralnego.

Rewolucja digitalizacji wptyneta réw-
niez na przemyst produkcji maszyn rol-

Waznym wskaznikiem, branym
pod uwage przy wyborze rozsiewa-
cza, jest wydajnosé. Prezentowa-
ne modele rozsiewaczy w wersjach
zawieszanych moga by¢ wyposa-
zone w zbiorniki o pojemnosci od
1200 do 4200 |, a ich szerokosc
robocza wynosi od 12 do 54 m.
Wskazuje to, ze w rozwoju inzynie-
rii rolniczej nadal dominujg trendy
zwiekszania wydajnosci maszyn
przez maksymalizacje szerokosci
roboczej i podnoszenie mocy ma-
szyn i ciggnikéw. Jednak na pod-
stawie przeprowadzonego przegla-
du rozwigzan technicznych i infor-
matycznych w rozsiewaczach na-
wozow mozna stwierdzié, ze Rol-
nictwo 4.0 oparte na wspomaga-
niu decyzji o tzw. pewne dane co-
raz bardziej zaznacza swoja obec-
nos¢ w praktyce rolniczej.

niczych, ktéry dostarcza
zaawansowane technolo-
gicznie rozsiewacze umoz-
liwiajgce precyzyjna pra-
ce na podstawie map apli-
kacyjnych przy wspétpra-
cy z systemem GPS. Pro- =
ducenci stosujg rézne roz- |
wigzania techniczne umoz-
liwiajgce zmienne dawko-
wanie nawozow.

Ptynna requlacja
szerokosci roboczej

Nawozenie na podsta-
wie aplikacyjnej mapy po-
la wymaga od rozsiewa- |
cza sprawnej i szybkiej |
zmiany szerokosci robo-
czej. W przypadku maszyn
z tarczami napedzanymi od
WOM-u ciggnika zmiana szerokosci roz-
siewania uzyskiwana jest przez zmiane
punktu podawania granul nawozu na
tarcze. Drugim rozwigzaniem jest hy-
drauliczny naped tarcz wysiewajgcych.
Takie rozwigzanie umozliwia szybka nie-
zalezng regulacje predkosci obrotowe;j
kazdej tarczy, a co za tym idzie ptynna
regulacje szerokosci roboczej. Zmiana
szerokosSci roboczej nastepuje na pod-
stawie sygnatu GPS, czyli pozycjonowa-
nia maszyny na polu, oraz na podstawie
wczytanej aplikacyjnej mapy pola. Na-
lezy pamietaé, ze wspdtpracujacy z roz-
siewaczem ciggnik musi by¢ wyposazo-
ny w antene GPS.

Zmienne dawkowanie
Rozsiewaczami wyposazonymi

w ptynna regulacje szerokosci roboczej,

niezalezny naped tarczy rozsiewajacych

46 Rolniczy Przeglad Techniczny/czerwiec 2019/nr 6 (244)

w systemie zmiennego dawkowania.

i dziatajgcymi w systemie ISOBUS moz-
na realizowa¢ zmienne dawkowanie na-
wozu zgodnie z zaleceniami cyfrowych
map aplikacji lub sensoréw optycznych
okres$lajgcych zapotrzebowanie roslin na
azot. Dodatkowo rozsiewacze do zmien-
nego dawkowania powinny by¢ wyposa-
zone w system monitorowania dawki na-
wozu. Kontrola ilosci rozsiewanych gra-
nul moze by¢ wykonywana systemem
wagowym, systemem kontroli przeptywu
nawozu lub dozownikiem $limakowym,
ktéry podaje okreslong objetos¢ nawo-
Zu o znanej gestosci. Tak dobrze wypo-
sazony rozsiewacz do petnego dziata-
nia w tym systemie potrzebuje sterow-
nika z komputerem majgcym oprogra-
mowanie VRA — Variable Rate Applica-
tion, ktéry bedzie kontrolowat prace jego
podzespotéw zgodnie z danymi cyfrowy-
mi mapy i wskazaniami systemu GPS.



