ta mozliwos$¢ jazdy prowadzonej dzieki
ciagtej lokalizacji satelitarnej, czyli pozy-
cjonowania. Doktadno$¢ takiej jazdy mo-
ze wynosi¢ obecnie +/- 2-2,5 cm. War-
to zauwazy¢, ze powtarzalnosci pracy
na takim poziomie nie osiggnie zaden
cztowiek. Niestety firma John Deere nie
rozwineta swojego projektu ciagnika au-
tonomicznego pod nazwa John Deere
Autonomous. Dlaczego - odpowiemy
w dalszej czesdci artykutu. Za to w 2008 r.
zaprezentowata system, ktéry pozwalat
nie tylko na automatyczne kierowanie
ciagnikiem, ale i wykonywanie nawro-
tow — iTEC Pro. Podczas pracy polowej
operator siedzi w ciggniku, ale nie mu-
si dotykac kierownicy, bo system kieru-
je pojazdem za niego.

2011 rok — Fendt

W 2011 r. Fendt zaprezentowat system
GuideConnect. Zaktada on prace dwdch
ciagnikéw na jednym polu - w jednym
znajduje sie operator, a drugi bez cztowie-
ka powiela tor jazdy pierwszego z zatozo-
nym przesunieciem —aby nie uprawiac tej
samej czesci pola. Dzieki temu jedna oso-
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ROLNICTWO 4.0

Clqgnlk autonom)czn y w wersji z kablnq, fak jak w przypadku NH Drive, moze by¢ uzywa-
ny réwniez jak tradycyjny, czyli kierowany przez operatora.

dazowej. W wielu przypadkach lepiej po
prostu wykorzysta¢ wiekszy ciagnik i ma-
szyne, niz pracowa¢ dwoma mniejszymi
zestawami — nawet jezeli obstuguje je je-
den operator. Zasada ta dotyczy areatéw
o duzych powierzchniach. Inaczej spra-
wa przedstawia sie na mniejszych polach,
gdzie praca matymi zestawami ma sens.

Warto dodag, ze w tym samym roku na
tych samych targach srebrny medal za sys-
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Case IH ACV nie-ma kabiny, co powoduje, z:e wyglqda jak robot ciggnik.

ba podwaja wydajnos¢ swojej pracy. Prze-
suniecie i odlegtos¢ pomiedzy ciggnikami
mozna zmienia¢. W momencie pojawie-
nia sie przeszkody w obrebie do 10 m od
traktora bez kierowcy nastepuje jego au-
tomatyczne zatrzymanie sie i oczekiwanie
na decyzje operatora z drugiego ciaggni-
ka. Rozwigzanie to otrzymato ztoty medal
targow Agritechnica 2011, ale po tej na-
grodzie stuch o nim zaginat. Z dzisiejsze-
go punktu widzenia byt to raczej pokaz
mozliwosci technologicznych niz pomyst
na wdrozenie systemu do oferty sprze-

tem Machine Sync otrzymata firma John
Deere. Rozwigzanie to polega na przejeciu
kontroli nad ciggnikiem przez kombajn
zbozowy roztadowujacy zebrane ziarno
w czasie koszenia. Dzieki temu predkos¢
jazdy pojazdoéw jest identyczna, co za-
pewnia napetnianie przyczepy bez strat.

2016 rok
— Case IH i New Holland

Case IH i New Holland nalezace do
koncernu CNH zaprezentowaty swoje au-

tonomiczne ciggniki na amerykanskich
targach Farm Progress Show 2016. W Eu-
ropie zostaty pokazane rok pézniej. Cie-
kawe jest to, ze chociaz technologicznie
korzystaja z identycznych rozwigzan, to
zostaty zaproponowane w réznych wer-
sjach. Patrzac na Case IH, od razu rozpo-
znamy ciggnik autonomiczny — nie ma
kabiny czy jakiejkolwiek platformy ob-
stugowej dla operatora. Z kolei jego od-
powiednik marki New Holland (NH Dri-
ve) na pierwszy rzut oka wyglada jak tra-
dycyjny traktor, ale pomimo posiadania
kabiny moze pracowa¢ bez operatora.

Praca ciagnika autonomicznego od-
bywa sie po optymalnych $ciezkach
generowanych przez oprogramowa-
nie przy uwzglednieniu rozmiaréw
i ksztattu pola, wystepujacych na
nim przeszkdd oraz szerokosci za-
gregowanego narzedzia lub maszy-
ny. Traktor taki jest w petni kompa-
tybilny z systemami rolnictwa pre-
cyzyjnego. Moze wykonywaé rézne
prace w gospodarstwie non stop —
rébwniez w nocy i przy duzym zapy-
leniu. W przypadku podfaczenia do
systemu czujnikéw wilgotnosci gle-
by rozpocznie jej uprawe automa-
tycznie w optymalnym czasie. Dzie-
ki temu fatwiej dotrzymac¢ terminéw
agrotechnicznych.

NH Drive powstat na bazie ciggnika
New Holland T8 Blue Poweromocy419KM
w ramach wspotpracy pomiedzy firma
CNH Industrial i jej dtugoletnim dostaw-
cg rozwigzan w zakresie autonomiczne-
go prowadzenia pojazdoéw — firmg ASI.
Pojazdem tym mozna sterowac i moni-
torowac go za pomocag komputera, gdzie

wyswietlane sa jego pozycja i Sciezki ®
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