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Agritechnica 2017
- tylko dwa zlote medale
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Zdjecia: firmowe

Technika rolnicza jest juz od dtuzszego
czasu ukierunkowana na wprowadzanie
automatyzacji, zawansowanych aplikacji
informatycznych i inteligentnych syste-
moéw zarzadzania danymi, co prowadzi
do optymalizacji proceséw roboczych
w zakresie wydajnosci, jakosci i kosztow.
Przyktadem takiego rozwiazania jest zto-
ty medal targéw Agritechnica 2017 przy-
znany firmie Claas za pierwszy w pet-
ni zautomatyzowany system omifotu
Cemos Auto Threshing. Kolejny ztoty me-
dal targow Agritechnica 2017 przyznano
za innowacje techniczna. Otrzymata go
firma Kemper, ktéra we wspotpracy z fir-
ma John Deere opracowata modut Stalk-
Buster do rotacyjnej przystawki zbieraja-

Wyréznienia medalem targéw Agritechnica (Innovation Awards
Agritechnica) sg bardzo cenione przez producentéw ciggnikéw

i maszyn rolniczych. Miedzynarodowy zespét ekspertéw nagradza
rozwigzania wnoszgce znaczacy postep do praktyki rolniczej.

W tym roku takie wyréznienie otrzymato 31 innowacji, w tym dwie
nagrodzono medalem ztotym, a pozostate srebrnym. W sumie
wyroéznienie otrzymato niecate 10% zgtoszonych wnioskéw.
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Cemos Auto Threshing to pierwszy
autonomiczny system omtotu dla kom-
bajnéw ze stycznym zespotem omtoto-
wym i dla kombajnéw hybrydowych,
ktérego celem jest optymalizacja jako-
$ci pracy i wydajnosci kombajnu. W pet-
ni zautomatyzowany system, adekwatnie
do aktualnych warunkéw omtotu, regu-
luje szczeline robocza i predkos¢ obroto-
wa bebna mtécacego. Proces wydziela-
nia ziarna jest stale optymalizowany do
technicznej granicy wydajnosci (przepu-
stowosci), a nie, jak w znanych rozwigza-
niach, tylko do granicy okreslonej przez
operatora. Proces optymalizacji omtotu
jest dokonywany na podstawie pomia-
ru nastepujacych parametréw: udziatu
zanieczyszczen w ziarnie, jakosci ziarna
(okreslanej przez Grain Quality Came-
ra), przepustowosci i wilgotnosci ziarna

runkow omfotu.

(Quantimeter), wilgotnosci stomy, strat
ziarna (rejestrowanych przez czujniki
strat) oraz predkosci obrotowej beb-
na mtécacego (czujnik predkosci ob-
rotowej).

Praca w sieci

Cemos Auto Threshing funkcjonuje
w sieci Cemos Automatic, integrujacej
pozostate systemy wspomagania omfo-
tu, tj. Cemos Dialog, Auto Separation,
Auto Cleaning i 4D albo Auto Slope oraz
Cruise Pilot, ktéry automatyczne regulu-
je predkos¢ robocza kombajnu. Wzajem-
ne interakcje tych réznych systeméw sa
monitorowane i sterowane za pomoca
centralnego modutu. W ten sposéb, na
podstawie danych z czujnikéw, wycho-
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dzac z podstawowych nastaw, Auto Thre-
shing optymalizuje parametry pracy ze-
spotu mtécacego tak, aby omtot odby-
wat sie tak tagodnie jak to mozliwe i tak
agresywne jak to konieczne, koordynu-
jac separacje ziarna i jakos¢ czyszczenia
z predkoscia robocza.

Systemy asystujgce procesowi wydzie-
lania ziarna sg wyposazone w trzystop-
niowe zabezpieczenie przed przecigze-
niem. W pierwszym etapie Auto Thre-
shing okresla optymalny przeptyw masy
omiotowej i monitoruje poslizg zespotu
mibdcacego podczas tej regulacji. W dru-
gim etapie zabezpieczenie przed przecia-
zeniem silnika w systemie Cruise Pilot za-
pewnia redukcje predkosci roboczej, jesli
dopuszczalna predkos¢ obrotowa silnika
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