Automatyka napetniania
przyczep Claas
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Waznym parametrem maszyn samozbierajacych mase roslinng z uformowanych
pokosow jest odpowiednie rownomierne zageszczenie tadunku w skrzyni.
Zadanie to wymaga cyklicznego uruchamiania w odpowiednim momencie
posuwu przenoshika podtogowego. Firma Claas opracowata rozwiazanie nieco

. _'i- 0 Tekstizdjecia: Przemystaw Olszewski  odmienne niz klasy(zne.

W prace systemu zaangazowane sg trzy czujniki: momento-  nego materiatu ku tylowi odpowiadaja: czujnik obciazenia
mierz na wale rotora, sensor polozenia goérnej klapy w przed-  rotora i czujnik polozenia gornej przedniej klapy. Do ak-
niej czedci skrzyni oraz sensor polozenia dolnego walca $ciela-  tywacji systemu wystarczy, ze jeden z nich wykryje rézni-
cego badz alternatywnie sensor polozenia tylnej §ciany. W kla-  ce wzgledem wartosci zadanej. Operator moze wybra¢, kto-

sycznych ukfadach brakuje zwykle tego pierwszego elementu. ry czujnik petni role priorytetows, badz przyja¢ ich réwno-
. rzedne znaczenie.
Prlorytety do Wybo ru Zwykle przy zbiorze suchego materiatu takiego jak siano badz

Za decyzje o zalaczeniu tancuchowo-listwowego przeno-  sloma warto ustawi¢ pierwszenstwo dla momentomierza. Tego
$nika podiogowego i skierowaniu tym samym nagromadzo-  typu plon bowiem do$¢ szybko naciska na gérnq przednia klape,

W prace systemu automatycznego zatadunku przy maszynie z walcami dozujqcymi zaangazowane sq trzy czujniki: momentomierz na
wale rotora (z lewej), sensor potoZenia gornej klapy w przedniej czesci skrzyni (posrodku) oraz sensor potoZenia dolnego bebna scielgcego.
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