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Postep technologiczny

w inzynierii rolniczej jest
odpowiedzig na wymagania
stawiane produkciji rolniczej.
Dotyczg one gtdwnie jakosSci
produktow, ograniczenia emisji
gazow cieplarnianych i zuzycia
energii oraz minimalizacji
zuzycia Srodkow produkcii.
Spetnienie tych oczekiwan
wymaga szczegotowe;

i specjalistycznej wiedzy,
ktorej Zrodtem sg odpowiednie
narzedzia tzw. technologii 4.0.

Zmiany technologiczne w inzynierii rol-
niczej przebiegajg réwnolegle ze zmiana-
mi technologicznymi w przemysle. Do pro-
dukcji rolniczej implementowanych jest
wiele rozwigzan technicznych i technolo-
gicznych stosowanych w przemysle. Przy-
ktadami takich rozwigzan sg roboty oraz
mobilne roboty autonomiczne, ktére za-
stepujg pracg maszyn rolniczych obstugi-
wanych przez cztowieka. Réwniez coraz
wazniejszg role petnig systemy informa-
tyczne z algorytmami do obrdbki i anali-
zy danych oraz rozwigzania umozliwiajgce
pozyskanie danych satelitarnych.

Koncepcja Rolnictwa 4.0
Koncepcja Rolnictwa 3.0 oparta by-
ta na wykorzystaniu technologii sateli-

\ Naio Orio to autonomiczny robot (nosnik narzedzi) napgdzany przez cztery silniki
elektryczne o mocy 3000 W kazdy. Maksymalna szerokos¢ robocza robota moze

\ wynosi¢ 3 m, a maksymalna predkosc pracy to 5 km/h. Natadowane do pefna baterie
' pozwalajg na prace do 10 godzin.
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