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System GPS-Control wirozsiewaczach firy

Kuhn opracowat modut precyzyjnego sterowania szerokoscia i dawka nawozu na bazie regulacji szerokosci roboczej
do wysiewu granicznego. Ponadto w rozsiewaczach tej firmy mozemy wybrac optymalny punkt rozpoczecia nawozenia
w Sciezkach nie tylko ze wzgledu na szerokos¢ robocza, ale takze i rodzaj nawozu. Oba moduty tworza uktad GPS-Control.

Uktad GPS-Control dostepny jest dla
rozsiewaczy Axera H i Axis H. Najkrdcej
mowigc, do dziatania precyzyjnego nawo-
zenia potrzebny jest rozsiewacz z napedem
hydraulicznym tarcz. Tylko wtedy mamy
mozliwos¢ szybkiej zmiany predkosci ob-
rotowej tarcz, a w §lad za nig i szerokosci
roboczej. Jesli dysponujemy wersja H, to
mozemy takze wykorzysta¢ zalety modutu
OptiPoint, czyli automatycznego wylacza-
nia i wlaczania rozsiewacza na koncu i po-
czatku pola zaleznie nie tylko od szeroko$ci
roboczej, ale takze od wlagciwosci nawozu.

Warto doda¢ ze system HEMC po-
zwala na ciagla kontrole obciazenia na-
wozem tarcz wysiewajacych. Ten element
jest bardzo wazny poniewaz nawdz mo-
ze by¢ w jednym miejscu bardzo suchy
- osypuje si¢ bardzo dobrze a w innym
lekko mokry osypujac sie ciezej. Dzieki
H EMC komputer poprzez wykorzystanie
sensor6w EMC doktadnie przelicza ilos¢
nawozu jaka jest wysiewana przez kaz-
da z tarcz. Jesli w wyniku innej wilgotno-
$ci nawdz osypuje si¢ trudniej to kompu-
ter automatycznie otwiera szerzej zasuwe
aby zachowa¢ wymagane ustawienia. Ta-
kie rozwigzanie pozwala na bardzo du-
73 precyzje nawozenia, gdyz nawdz mo-
ze si¢ osypywac nawet o 30% wolniej je-
§li jest wilgotny.
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Zmiana szerokosci wysiewu nastepuje
oczywiscie na podstawie informacji GPS,
czyli pozycjonowania maszyny na polu
oraz wczytanej mapy pola. Dlatego obo-
wigzkowym wyposazeniem, aby ten sys-
tem dzialal, jest antena DGPS zamonto-
wana na ciggniku. Natomiast nie potrze-
bujemy ukladu jazdy réwnolegtej. Rauch
nie ogranicza uzytkownika pod wzgledem
producenta czy firmy oferujacej montaz
anteny.

VariSpread

Rozsiewacz Axis H-EMC-W modyfi-
kuje szerokos$¢ robocza poprzez zmiane
predkosci obrotowej tarcz wysiewajacych.
Automatyczna zmiana ustawien podczas
pracy powoduje odpowiednie dopasowa-
nie szeroko$ci pasa, na ktory wyrzucane sa
granule z zachowaniem prawidtowej dawki
oraz rozkladu nawozu na polu, a w szcze-
golnosci przenawozenia uwroci.

Rozsiewacz zmniejsza lub zwigksza sze-
roko$¢ rozrzucania granul w o$miu zakre-
sach, po cztery dla kazdej tarczy. Reali-
zowane jest to poprzez zmniejszenie lub
zwiekszenie obrotdw tarczy. Natomiast
mozliwe jest dzigki czujnikowi umiesz-
czonemu przy silniku hydraulicznym na-
pedzajacym tarcze. Operator ma wyswie-
tlone na monitorze obroty kazdej z obu

)  Raun

Najnowszy terminal CCl oferowany

w modelach Axis jako wyposazenie
opgonalne tqczy juz wyswietlanie
nawigacdji z podglgdem oraz moZliwosciq
zmiany ustawien rozsiewacza. Jesli mamy
ten terminal, nie potrzebujemy zadnego
innego, aby uruchomic system GPS-
Control w rozsiewaczu firmy Kuhn.

tarcz niezaleznie i widzi, z jaka szeroko$cia
ona pracuje. Przed rozpoczgciem pracy
operator sam definiuje szeroko$¢ wszyst-
kich czterech zakresow.

Zmiana szerokosci roboczej nastepuje
na podstawie pozycji ciagnika z rozsiewa-
czem w odniesieniu do mapy danego po-
la. W pierwszym przejezdzie wzdtuz granic



