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StOWNIK TECHNIKI ROLNICZEJ

Elektroniczna regulacja trzypunktowego uktadu zawieszenia EHR stata sig juz praktycznie standardem w ciagnikach
sredniej i duzej mocy. Czeska firma Zetor postanowita péjsc o krok dalej, wprowadzajac w ubiegtym roku system

o nazwie HitchTronic.

Powstanie i rozwdj tylnego TUZ-u oraz ukladu automatyki
jego pracy nieodfgcznie wigza si¢ z osobg wybitnego wynalaz-
cy, Irlandczyka Harryego Fergusona. Skonstruowany przez nie-
go podnosnik zostal opatentowany w 1928 r., a w potowie lat 50.
stal si¢ zestandaryzowanym na calym $wiecie sposobem facze-
nia z ciagnikiem maszyn i narzedzi zawieszanych. Juz w poto-
wie lat 20. zeszlego stulecia wyszedt spod jego rak kolejny wy-
nalazek, sprezynowy miernik oporu stawianego przez ciggniete,
zaglebione w glebie narzedzie. Projekt ten niedlugo pézniej tra-
fit do ciagnikéw pod nazwa Top-Link Draft Control System. Na
bazie pomystu Fergusona niemiecki konstruktor Robert Bosch
wprowadzit uktad kontroli gleboko$ci pracy sprzetu zawieszane-
go o nazwie MHR (Mechanical Hitch Regulation). Zintegrowana
z tacznikiem gérnym $rubowa sprezyna zostala wowczas zasta-
piona ptaska, a dodatkowo pojawil sie krzywkowy czujnik poto-
zenia ramion TUZ-u. Tym samym poza sitowa regulacja gtebo-
kosci pracy doszla nastawa pozycyjna oraz mieszana bedaca po-
faczeniem obydwu. Z czasem tez miernik sily zostal przeniesio-
ny na dolne ciegta, w wyniku czego poprawita si¢ efektywnos¢
dzialania systemu w przypadku narzedzi daleko wysunietych do
tytu, gtéwnie wieloskibowych ptugéw.

Automat w automacie

W latach 70. XX w. firma Bosch opracowata system o nazwie
EHR (Electronic Hitch Regulation), ktdry w 1978 r. po raz pierw-
szy seryjnie zamontowano na ciggnikach marki Massey Fergu-
son, doceniajgc tym samym wybitnego Irlandczyka. W rozwia-
zaniu tym sprezyny do pomiaru wielko$ci sily zostaly zastapione
czujnikami tensometrycznymi w formie sworzni faczacych dol-
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ne ciegla z plyta TUZ-u. W miejscu rozbudowanych ukladéw
dzwigni i drazkéw oddzialujacych na suwak rozdzielacza pod-
nos$nika pojawita sie elektroniczna droga przesylu danych. Poza
zaletami EHR-u w postaci uproszczonej budowy, poprawy do-
ktadnosci i szybkosci dziatania systemu pojawily sie takze nowe
funkgje, takie jak np. bezstopniowa regulacja mieszana, ttumienie
drgan w transporcie czy regulacja poslizgowa glebokosci pracy
w ciggnikach z zamontowanym radarem do pomiaru rzeczywi-

W panelu obstugowym systemu HitchTronic naleZzy wybrac
pozycje AHC na skali nastawczej pokretta odpowiedzialnego za
wybdr charakterystyki pracy uktadu automatycznej requlacji
podnosnika.

stej predkosci jazdy ciagnika. Obecnie w wiekszosci mniejszych
ciggnikow istnieje mozliwo$¢ wyboru miedzy mechanicznym
a elektronicznym ukfadem automatycznego sterowania podno-
$nikiem, za$ w $rednich i duzych EHR stanowi na ogét standard.

W tradycyjnym rozwigzaniu EHR-u poprzez panel sterowni-
czy wybieramy recznie tryb pracy podnos$nika, kierujac si¢ gtow-
nie: rodzajem wykonywanego zabiegu, zmiennoécig glebowga oraz



